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D-M.00.00.00. Wymagania ogolne

I. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna D-00.00.00 - Wymagania Ogdlne odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla poszczegdlnych wymagan technicznych

dotyczacych wykonania i odbioru robot .

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywac i rozumie¢ jako cze$¢ Dokumentdéw Przetargowych i Kontraktowych w zlecaniu i wykonaniu

Robot.

1.3. Zakres Robdt objetych ST

Wymagania ogblne nalezy rozumiec¢ i stosowaé w powigzaniu ze wszystkimi wymienionymi w niniejszym opracowaniu Specyfikacjami

Technicznymi.

1.4. Okreélenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany nie bedacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ techniczno-uzytkowa (drogg) albo jego czgsc

stanowiaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami

technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.43.  Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazddéw obstugujacych zadanie
budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

1.4.4.  Drziennik Budowy - opatrzony pieczgcia Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzacy do notowania wydarzen
zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw Robét, przekazywania polecen
i innej korespondencji technicznej pomigdzy Inspektorem nadzoru, Wykonawca i projektantem.

1.4.5. Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami i do wystepowania w jego imieniu

w sprawach realizacji Kontraktu.

1.4.7.  Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacymi jezdnie.

1.4.8. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

1.4.9. Korpus drogowy - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skalpami rowow.

1.4.10. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.11. Ksiega Obmiaru - akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami shuzacy do wpisywania przez

Wykonawceg obmiaru dokonywanych Robdt w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w Ksigdze Obmiaru

podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru.

1.4.12. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia

wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena jako$ci materiatdw oraz Robot.

1.4.13.  Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania Robot, zgodne z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami
Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

1 .4.14. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obciazen od ruchu na podtoze gruntowe i

zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

1.4.15. Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwini¢eie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi.

1.4.16. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych Robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie

zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla

danego rodzaju Robdt budowlanych.

1.4.17. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow.

Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chroniacych ludzi i srodowisko przed

uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.18.  Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci przemarzania.

1.4.19.  Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru, w formie
pisemnej,dotyczace sposobu realizacji Robdt lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.20.  Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;j.

1.4.21. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub calkowita modernizacja (zmiana

parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podluznym) istniejacego polaczenia.

1.4.22. Rekultywacja - Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji

zadania budowlanego.

1.4.23.  Przetargowa dokumentacja projektowa - cz¢§¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje¢ charakterystyke i wymiary
obiektu bedacego przedmiotem Robot.

1.4.24. Tabela elementow rozliczeniowych (TER) - wykaz Robot do wykonania z podaniem ich ilosci,

1.4.25.  Zadanie budowlane - czg$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowiaca odrgbna cato$¢ konstrukcyjng lub technologiczna, zdolng do

samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegac¢ na wykonywaniu Robot zwiazanych z

budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robét.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa,ST i poleceniami

Inspektora nadzoru.

1.5.1.  Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w Warunkach Szczegoétowych Kontraktu przekaze Wykonawcy Teren

Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, Dziennik Budowy oraz dwa egzemplarze

Dokumentacji Projektowej i dwa komplety ST.




1.5.2.  Dokumentacja Projektowa
Dokumentacja Projektowa bedzie zawiera¢ nizej wymienione rysunki, obliczenia i dokumenty:
e Dokumentacja Projektowa zataczona do Dokumentéw Przetargowych:

W sktad Dokumentéw Przetargowych wejda minimum nw. zalaczniki Dokumentacji Projektowej:
- Tabela elementow rozliczeniowych
- Specyfikacje techniczne
¢ Dokumentacja Projektowa, ktora zostanie przekazana Wykonawcy po przyznaniu Kontraktu:
- Projekt budowlany
e Dokumentacja Projektowa, ktora Wykonawca opracuje w ramach Ceny Kontraktowe;j

Wykonawca jest zobowiazany do sporzadzenia dokumentacji technicznej dotyczacej:
- miejsc dokopu gruntéw
- miejsc przeznaczonych na tymczasowy lub staty odktad gruntow uzyskanych z wykopow
- miejsc pozysku materiatéw miejscowych
- miejsc przeznaczonych na zaplecze socjalne i magazynowe
- drog i objazdow tymczasowych oraz drog dla transportu technologicznego
- wykonanie projektu docelowej organizacji ruchu,
- wykonanie projektow organizacji ruchu, oznakowania i zabezpieczenia na czas robot.
Dokumentacja Projektowa sporzadzona przez Wykonawce powinna zawiera¢ uzgodnienia z wlascicielami terenow
przeznaczonych do tymczasowego lub statego zajgcia oraz stosownymi instytucjami zajmujacymi si¢ ochrona
srodowiska naturalnego. Ponadto w przypadku projektow organizacji ruchu powinna zawiera¢ opinie Policji,
Zarzadzajacego ulicami oraz uzgodnienie Zarzadzajacego ruchem na drogach przeznaczonych pod objazdy.
W/w Dokumentacjg Projektowa Wykonawca sporzadzi w 3-ech egzemplarzach i przedstawi Inspektorowi nadzoru do akceptacji przed
rozpoczgciem robot okreslonych Kontraktem.
Ponadto Wykonawca sporzadzi receptury na wykonanie:
e  mieszanek mineralno-bitumicznych,
*  mieszanek betonowych do wykonania elementow betonowych “na mokro".
Jezeli w trakcie wykonywania Robot okaze si¢ koniecznym uzupehienie Dokumentacji Projektowej przekazanej przez Zamawiajacego,
Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i ST na wlasny koszt w 3 egzemplarzach i przedtozy je Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia.
Koszt dokumentacji opracowywanych przez Wykonawce nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wiaczony w Ceng
Kontraktowa.
1.5.3. Zgodnos¢ Robot z Dokumentacja Projektowq i ST
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora nadzoru Wykonawcy
stanowia cze$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegdlnione w choéby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly
w catej dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentéw obowiazuje nastgpujaca kolejnos¢ ich waznosci:
1) Specyfikacje Techniczne,
2) Dokumentacja Projektowa.
Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu powinien natychmiast
powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawek.
W przypadku rozbieznosci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacjg Projektowa i ST.
Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatdw i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodnos¢ z
okre§lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub ST i wptynie to na nie zadawalajaca jako$¢
elementu budowli, to takie materialy beda niezwlocznie zastapione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.
1.5.4.  Zabezpieczenie Terenu Budowy
Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy, w okresie trwania realizacji Kontraktu az do
zakonczenia i odbioru koncowego Robot. Wykonawca, na kazdym etapie robot, zapewni dojécia do posesji.
W czasie wykonywania Robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace
takie jak: zapory, §wiatta ostrzegawcze, sygnaty, pomosty dla pieszych itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inspektora nadzoru. Fakt przystapienia do Robot
Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Inspektorem nadzoru oraz przez umieszczenie, w
miejscach i iloéciach okreslonych przez Inspektora nadzoru, tablic informacyjnych, ktorych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora
nadzoru. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji Robot
Ponadto Wykonawca zapewni miejsce do mycia kot pojazdow wyjezdzajacych na drogi publiczne z terenu budowy.
W przypadku zanieczyszczenia ulic przylegajacych do terenu budowy przez pojazdy Wykonawcy robét,
niezwlocznie usunie on wszystkie zanieczyszczenia z tych drog na wlasny koszt.
Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w Ceng Kontraktowa.
1.5.5.  Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot
Wykonawca ma obowiazek znac i stosowaé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony §rodowiska naturalnego. W
okresie trwania budowy i wykanczania Robot Wykonawca unika¢ bedzie uszkodzen lub uciazliwosci dla osob lub wiasnosci spoteczne;j
wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan
bedzie miat szczegdlny wzglad na lokalizacj¢ baz, warsztatow,magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych.Koszty zwigzane z
ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot nie podlegaja odrebnej zaptaciei przyjmuje sig, ze sa wiaczone w Ceng Kontraktowa.




1.5.6.  Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca ma obowiazek przestrzegaé przepisow ochrony przeciwpozarowe;.

Koszty zwiazane z ochrona przeciwpozarowa w czasie wykonywania robdt nie podlegaja odregbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze sa wlaczone
w Cene Kontraktowa.

1.5.7.  Materialy szkodliwe dla otoczenia
Nie dopuszcza si¢ do stosowania materiatéw szkodliwych dla. otoczenia.

1.5.8.  Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od
odpowiednich wiadz bedacych wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach
planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie
trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane
w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomic Inspektora nadzoru i wladze lokalne o zamiarze
rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora nadzoru i
zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bgdzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Koszty zwiazane z ochrona wtasnos$ci publicznej 1 prywatnej w czasie wykonywania robdt nie podlegaja odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig,
ze sa wlaczone w Cene Kontraktowa.

/.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o§ przy transporcie materiatow i

wyposazenia na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wiadz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w
sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora nadzoru. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obciazenie
osiowe nie beda dopuszczone na §wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie Terenu Budowy 1 Wykonawca bedzie odpowiadat za
naprawg wszelkich Robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisoéw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla
zdrowia oraz nie spetiajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprz¢t i odpowiednia odziez dla ochrony zycia
i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Wykonawca zobowiazany jest do opracowania
i stosowanie programu zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia BIOZ.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja

odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za ochrong Robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do Robo6t od daty rozpoczecia do daty
wydania potwierdzenia Zakonczenia przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca bgdzie utrzymywac Roboty do czasu konicowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla
drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru koncowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora nadzoru powinien rozpocza¢ Roboty
utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa
w jakikolwiek sposob zwiagzane z Robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas
prowadzenia Robot.

2.  MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na tydzien przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatdéw przeznaczonych do Robot Wykonawca przedstawi
szczegdlowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatdéw i odpowiednie
$wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.

Zatwierdzenie pewnych materiatdéw z danego zrédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskaja
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob
ciagly spelniaja wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postgpu Robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wlascicieli i odno$nych wiadz na pozyskanie materiatow z jakichkolwiek zrodet
miejscowych i jest zobowiazany dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow z jakiegokolwiek zrodta.
Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwiazane z dostarczeniem materiatdéw do
Robot.

Eksploatacja zrédet materiatdéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym obszarze. Uznaje sig, ze
wszelkie koszty zwiazane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sa uwzglgdnione w Cenie
Kontraktowej.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym
przez Inspektora nadzoru. Jesli Inspektor nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatdéw do innych robot niz te, dla ktorych zostaty
zakupione, to koszt tych materialow zostanie przewarto$ciowany przez Inspektora nadzoru.




Kazdy rodzaj Robdt, w ktérym znajduja sig¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z
jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatdw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy begda one potrzebne do Roboét, byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ 1 whasciwosci i byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania beda zlokalizowane poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg i
uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych
Robot. Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania Robdt powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania

4.  TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych
Robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisoOw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obciazen na osie pojazdoéw i innych parametrow technicznych.

Wykonawca bgdzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych
oraz na dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Kontraktem, oraz za jako$¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych
Robot, za ich zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw Robot zgodnie z
wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora nadzoru.

Nastgpstwa jakiegokolwick bledu spowodowanego przez Wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczeniu Robot zostana, jesli wymagac tego
bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich
doktadnosc¢.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw Robot beda oparte na wymaganiach
sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach i1 wytycznych.

Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatéw i Robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkc;ji i
w badaniach materialow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazana kwesti¢.
Polecenia Inspektora nadzoru beda wykonywane nie p6zniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce,
pod grozba zatrzymania. Robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolg Robdt i1 jakosci materiatdéw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac
personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatow.

Wykonawca bgdzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz Robot z czgstotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze Roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czgstotliwos$¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych.

W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
Robot zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy posiadaja wazna legalizacje,
zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inspektor nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inspektor nadzoru bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen
laboratoryjnych, sprz¢tu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze
moga wptynaé ujemnie na wyniki badan. Inspektor nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do Robot badanych materiatow i dopusci je do
uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢
tych materiatow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdbw ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo.

Inspektor nadzoru bedzie mie¢ zapewniona mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatlow, ktore budza watpliwosci co do
jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych dodatkowych
badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.
Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce 1 zatwierdzone przez Inspektora nadzoru. Probki dostarczone przez
Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora nadzoru beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek
badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan. Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub
badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania. Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.4. Raporty z badan




Wykonawca ma obowiazek przekazywac Inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami badan.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru w terminie i na formularzach przez niego ustalonych lub zaaprobowanych.
6.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru
Dla celow kontroli jakos$ci i zatwierdzenia. Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materiatow u zrodta ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta
materiatow.
Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swdj koszt.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu
laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnos$ci
materiatdéw i Robot z Dokumentacja Projektowa i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania
probek poniesione zostang przez Wykonawceg
6.6. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktdre posiadaja:
1. certyfikat na  znak  bezpieczenstwa  wykazujacy, ze  zapewniono  zgodno$¢ z  kryteriami  technicznymi
okre§lonymi na  podstawie  Polskich Norm, aprobat technicznych oraz  wlasciwych  przepisow i  dokumentow
technicznych,
2. deklaracjg zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
* Polska Norma lub
+ aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objgte

certyfikacja okreslona w pkt. 1, i ktére spetniaja wymogi ST.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.
6.7. Dokumenty budowy
6.7.1. Dziennik Budowy
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania
Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z
obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i
nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden
pod drugim, bez przerw.
Whis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strona Kontraktu i nie
ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robot.
6.7.2.  Ksiega Obmiaru
Ksigga Obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow Robot.
Obmiary wykonanych Robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w Tabeli Elementow Rozliczeniowych i wpisuje
do Ksiggi Obmiaru.
6.7.3.  Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatdow, orzeczenia o jako$ci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru Robot. Winny by¢
udostgpnione na kazde zyczenie Inspektora nadzoru.
6.7.4.  Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz w/w. nastgpujace dokumenty:
a) protokoly przekazania Terenu Budowy,
b) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
c) protokotly z odbioru Robot
d) protokoty z narad i ustalen,
e) korespondencj¢ na budowie.
6.7.5.  Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy bgda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robét
Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych
w Tabeli Elementow Rozliczeniowych.
Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych Robo6t i terminie obmiaru,
co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru beda wpisane do Ksiggi Obmiaru.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilo§ciach podanych w Tabeli Elementow Rozliczeniowych lub gdzie indziej w
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia. Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich Robdt. Btedne dane zostana poprawione wg
instrukcji Inspektora nadzoru na pismie.
Obmiar gotowych Robdt bedzie przeprowadzony z czgstoscia okreslona w Kontrakcie.
7.2. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub koncowym odbiorem Robét, a takze przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w
Robotach i zmiany Wykonawcy Robét.
Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar Robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposdb zrozumiatly i jednoznaczny.




Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie Ksiggi Obmiaru.
W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do Ksiggi Obmiaru, ktérego wzor zostanie uzgodniony z
Inspektorem nadzoru.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw Robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez
Inspektora nadzoru przy udziale Wykonawcy:
a) odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgSciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbiodr Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidér Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych Robét ktore w dalszym procesie
realizacji ulegna zakryciu.
Odbidér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek
bez hamowania og6lnego postgpu Robot.
Odbioru Robot dokonuje Inspektor nadzoru.
Gotowo$¢ danej czgsci Robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora
nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika
Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.
Jako$¢ i ilo§¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikow badan
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.
8.3. Odbidr czgsciowy
Odbior czegsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci Robot. Odbioru czgsciowego Robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koficowym Robot.
8.4. Odbior ostateczny (konicowy) robot
8.4. 1. Zasady odbioru ostatecznego (koncowego), czesciowego robot
Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci i wartosci.
Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawcg wpisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inspektora nadzoru.
Odbidr ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru
zakonczenia robot.
Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja
odbierajaca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikoéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej
oraz zgodno$ci wykonania robot z Dokumentacja Projektowa i ST.
8.4.2.  Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowego), czesciowego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego roboét jest protokot odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:
1. dokumentacjg projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w
trakcie realizacji umowy,
. specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),
. recepty i ustalenia technologiczne,
. dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST,
. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST,
. protokoty odbioru rob6t towarzyszacych i przekazania tych robot wlascicielom urzadzen,
. geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu,
. kopi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.
Termin wykonania robot poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.
8.5.  Odbidr pogwarancyjny
Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych
w punkcie “Odbior ostateczny robot".
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostkg obmiarowa ustalona dla danej pozycji w tabeli
elementow rozliczeniowych.
Dla pozycji tabeli wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawcg w danej pozycji.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace sig na jej
wykonanie, okreslone dla tej Roboty w ST i w Dokumentacji Projektowe;j.
Cena jednostkowa bedzie obejmowac:
- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
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- wartos$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkoéw i transportu na
teren budowy,
- wartos$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
Cena jednostkowa (kwota) zaproponowana przez Wykonawcg za dana pozycj¢ w wycenionej tabeli elementéw rozliczeniowych jest
ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaplaty za wykonanie Robot objetych ta
pozycja.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogodlnych zawartych w ST D-00.00.00.
"Wymagania ogdlne" obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w. dokumentach, a nie wyszczegodlnione
w kosztorysie i przyjmuje sig, ze jest wliczony w ceng kontraktowa.
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania, utrzymania i likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu wyceniany jest ryczattowo i obejmuje:
(a)  opracowanie oraz uzgodnienie z odpowiednimi instytucjami projektu docelowej organizacji ruchu oraz projektu organizacji ruchu,
oznakowania i zabezpieczenia na czas trwania budowy, wraz z wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu robot,
(b)  roboty pomiarowe i przygotowawcze,
(c)  dostarczanie materiatow i sprzetu,
(d)  wykonywanie wykopow pod stupki znakow tymczasowych,
(e) wywozenie lub rozplanowanie nadmiaru gruntu,
()  wykonywanie fundamentow pod stupki znakow tymczasowych,
(g) zasypywanie dotow wraz z zaggszczeniem gruntu,
(h)  dostarczanie i zamocowanie stupkow oraz tarcz znakoéw i tablic,
(i)  dostarczenie i montaz tymczasowych wygrodzen dla pojazdow i pieszych oraz porgczy ochronnych i ktadek dla pieszych,
()  utrzymywanie i demontaz wszystkich elementéw oznakowania pionowego na czas robot
(k) przestawianie wygrodzen, porgczy 1 ktadek w miarg postgpu robot,
(1)  oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barieri  $wiatet w miarg
postepu robot,
(m) montaz, utrzymywanie i demontaz tymczasowych sygnalizacji §wietlnych,
(n) oplaty zwigzane z podiaczeniem i uzytkowaniem tymczasowych sygnalizacji §wietlnych,
(o)  wykonywanie, utrzymywanie oraz likwidacja tymczasowego oznakowania poziomego
(p) ustawienie tymczasowego o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
(q) oplaty za dzierzawy terenu,
(r) montaz, utrzymanie i demontaz tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,
(s) tymczasowa przebudoweg urzadzen obcych,
(t)  utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego,
(u) usunigcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(w)  doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi zmianami).
Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z pdézniejszymi zmianami).

D-01.01.01. Geodezyjna obsluga budowy

1. MATERIALY
Materiatami stosownymi do wykonywania robot sa:
- shupki i paliki dla wytycznych punktow,
- farba do wykonywania opis6w i oznaczen punktow.
2. SPRZET
Do wykonania robot konieczny jest sprzet geodezyjny gwarantujacy uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.
3. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robot
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca zobowiazany jest do odszukania i widocznego oznakowania wszystkich punktéw panstwowe;j
osnowy geodezyjnej zlokalizowanej w granicach projektowanych robot.
Obowiazkiem wykonawcy jest ochrona tych punktéw przed zniszczeniem w trakcie prowadzenia robot. Jezeli w trakcie prowadzenia robot
okaze sig, iz punkty panstwowej osnowy geodezyjnej musza zostac¢ zlikwidowane to Wykonawca robdt wykona ich przeniesienie lub
wznowienie na swoj koszt. Czynnosci zwiazane z przeniesieniem lub wznowieniem musi wykonywaé uprawniona jednostka wykonawstwa
geodezyjnego. Ponadto, jezeli takie punkty zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania to rowniez zostana
one odtworzone na koszt Wykonawcy przez odpowiednia, uprawniong jednostke wykonawstwa geodezyjnego. Prace pomiarowe powinny
by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK. Wykonawca sporzadzi uproszczona dokumentacje¢ geodezyjna na
wykonanie robot objgtych niniejsza ST, co umozliwi biezaca kontrolg prowadzonych robot. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$é za
nastgpstwa niezgodnosci wykonanych robot z dokumentacja projektowa, niniejszymi ST oraz zmianami wprowadzonymi w nich zawczasu
przez Inspektora nadzoru. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jesli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu istotnie roznia si¢ od rzgdnych okreslonych w
dokumentacji projektowej to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora nadzoru. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjgciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora nadzoru. Wszelkie roboty dodatkowe, wynikajace z rdznic terenu
podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych akceptowane przez Inspektora nadzoru, zostang wykonane na koszt



Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora nadzoru oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczgte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez

Inspektora nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob

wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez

Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki

pomiarowe zostang zniszczone przez Wykonawce §wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego

prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowe;j

realizacji robot naleza do obowiazkéw Wykonawcy. Dodatkowo na kazde wezwanie Inspektora nadzoru Wykonawca wykona wszelkie

pomiary geodezyjne okreslone przez Inspektora nadzoru. Koszt tych pomiaré6w obcigza Wykonawce.

Wyznaczenie trasy i sieci uzbrojenia terenu

Poszczegoblne trasy powinny by¢ wyznaczone w punktach glownych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu

i ich uksztaltowania. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze

niz £5cm. Rzedne punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do £lcm w stosunku do rzednych okreslonych w dokumentacji

projektowe;.

Inwentaryzacja powykonawcza.

Po zakonczeniu prac Wykonawca zobowiazany jest do opracowania geodezyjnej dokumentacji powykonawcze;.

Inwentaryzacjg powykonawcza nalezy dostarczy¢ Inwestorowi przy odbiorze koncowym wraz ze zaktualizowanym podktadem mapowym i

klauzula wlasciwego o$rodka geodezyjnego o przyjeciu materiatow do zasobu.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogolnych zasad

okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK z doktadnos$ciami okreslonymi w przedmiotowej ST.

5. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robot geodezyjnych jest kwota ryczattowa dla geodezyjnej obstugi budowy oraz kwota ryczattowa dla dokumentacji

powykonawczej.

6. ODBIOR ROBOT

Odbior robot nastgpuje na podstawie szkicow 1 dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca

przedktada Inspektorowi nadzoru.

7. PODSTAWA PLATNOSCI

Kwota ryczaltowa dla geodezyjnej obstugi budowy obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow i sprzetu,

- odszukanie i oznakowanie punktow panstwowej osnowy geodezyjnej,

- przeniesienie lub wznowienie istniejacych punktow panstwowej osnowy geodezyjnej, ktore musza zosta¢ usunigte na skutek kolizji z
projektowana Inwestycja,

- wykonanie uproszczonej dokumentacji geodezyjnej,

- wyznaczenie punktow gléwnych osi tras, granicy robot i punktéw wysokosciowych oraz ich oznakowanie,

- uzupetnienie osi tras dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- wykonanie pomiardw biezacych w miarg postgpu robot, zgodnie z Dokumentacja Projektowa,

- wykonywanie pomiaré6w dodatkowych na kazde zadanie Inspektora nadzoru,

- prowadzenie dokumentacji geodezyjnej,

- Wwyznaczenie, utrzymanie i odtwarzanie zniszczonych punktéw geodezyjnych.

Kwota ryczaltowa dla inwentaryzacji geodezyjnej obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow i sprzetu,

- wszelkie pomiary geodezyjne,

- opracowanie inwentaryzacji geodezyjnej wraz z wymaganymi operatami,

uzyskanie klauzuli z wlasciwego osrodka geodezyjnego u przyjgciu materiatdéw do zasobu,

opracowanie inwentaryzacji w formie elektronicznej,

przekazanie materialow Inwestorowi.

8. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Instrukcja techniczna O-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
2. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma.
3. Instrukcja techniczna G-2. Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna.
4. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji.
5. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne.
6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne.
7. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysoko$ciowe.
D-04.01.01. Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podloza
1. SPRZET

Do wykonywania robot nalezy stosowac:
- lopaty i szpadle oraz inny sprzet do robét recznych,
- taczki.
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2. TRANSPORT
Zastosowanie znajduja $rodki transportowe dowolnego typu.

3. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca powinien przystapi¢ do profilowania i zaggszczania podtoza bezposrednio przed rozpoczgciem robot zwiazanych z wykonaniem
faw dla krawgznikow i obrzezy. Wczesniejsze wykonanie tych robot jest mozliwe wyltacznie za zgoda Inspektora nadzoru, w korzystnych
warunkach atmosferycznych wykonanym korycie nie moze odbywac si¢ ruch budowlany, niezwiagzany bezposrednio z wykonaniem warstwy
ulepszonego podtoza.

3.1. Profilowanie podloza
Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszystkich zanieczyszczen. Nalezy usunaé bloto i grunt, ktory
ulegl nadmiernemu nawilgoceniu.
Po oczyszczeniu powierzchni podtoza, ktore ma by¢ profilowane nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rzgdnych podtoza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystgpuja zanizenia poziomu w podtozu
przewidzianym do profilowania Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na glgboko$¢ zaakceptowana przez Inspektora nadzoru, dowiez¢
dodatkowy grunt spelniajacy wymagania obowiazujace dla gorne;j strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych
wysokosciowych i
zagesci¢ warstwg do uzyskania wartosci wskaznika zaggszczenia okreslonego w ST D-02.00.00 “Roboty ziemne".
Jezeli rzgdne podtoza przed profilowaniem nie wymagaja dowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu, to nalezy przystapi¢ do
profilowania podtoza. Scigty grunt powinien by¢ natychmiast odwieziony na odktad.. Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy
przystapi¢ do jego dogeszczania przez watowanie. Jakiekolwiek nieréwnosci powstate przy zaggszczaniu powinny by¢ naprawione przez
Wykonawce w sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

3.2. Utrzymanie wyprofilowanego i zaggszczonego podloza
Podloze po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robdt zwiazanych z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystegpuje
natychmiast do wykonania taw, to powinien on zabezpieczy¢ poditoze przed nadmiernym zawilgoceniem, w sposob zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru.
Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podloze uleglto nadmiernemu zawilgoceniu na skutek przerwy w robotach, to przed przystapieniem do
wykonania taw nalezy odczekac do czasu jego naturalnego osuszenia.
Po osuszeniu podtoza Inspektor nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbgdnych napraw. W takim przypadku
dodatkowe naprawy wykonywane sa na koszt Wykonawcy.
4. KONTROLA JAKOSCIROBOT

Sprawdzeniu podlegaja nastepujace elementy wykonania koryta:
Rownosé podioza
Nierownosci profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 3 metrowa tata, co 50m w kierunku podtuznym.
Nierownosci nie moga przekracza¢ +4cm.

Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca 3 metrowej taty i poziomicy raz na 50m.

Spadki poprzeczne podtoza powinny by¢ zgodne z projektem z tolerancja -0,5% 1 +1,0%.

Glebokosé koryta i rzedne podioza

Glegbokos¢ koryta i rzedne nalezy sprawdzi¢, co 50m na krawedziach. Réznice pomigdzy rzgdnymi zmierzonymi i projektowanymi nie
powinny przekraczaé +lcm i -5cm.

Zageszczenie
Wg wymagan Inspektora nadzoru.

5. OBMIAR ROBOT

Obmiaru wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza dokonuje si¢ na budowie w metrach [m].

6. ODBIOR ROBOT

Odbior wykonywanego koryta wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza jest dokonywany na zasadach

odbioru roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu okreslonych w ST D-00.00.00. “Wymagania ogdlne".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa | metra [m ] profilowania i zaggszczania podtoza obejmuje:

- prace pomiarowe,

- prace przygotowawcze,

- dostarczenie sprz¢tu,

- ew. naprawa koryta wykonanego podczas wykopow,

- profilowanie podtoza,

- zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i wywiezienie na odktad,

- zageszczanie podtoza do wymaganych wskaznikow zageszczenia,

- utrzymanie podioza,

pomiary i badania kontrolne.
10 PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

D-04.04.00 Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne

1. WSTEP
Podbudowg z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sig, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowej, jako
podbudowe pomocnicza i podbudowe zasadnicza wg Katalogu typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i potsztywnych [31].
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Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu w optymalnej wilgotnos$ci kruszywa o
wiasciwie dobranym uziarnieniu.

2. MATERIALY

Materiaty stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w SST dotyczacych D-04.04.02 Podbudowa
z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie,

Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okre§lone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa Kruszywa Zuzel
naturalne famane
Lp. | Wyszczegolnienie Badania
wlasciwosci Podbudowa wedlug
zasad- | pomoc- | zasad- | pomoc- | zasad- | pomoc-
nicza |nicza |nicza |[nicza [nicza |nicza
| Zawartos¢ ziarn mniejszych niz | od 2 od2 od2 od2 od2 |[od2 PN-B-06714
0,075 mm, % (m/m) do10 [do12 |[do10 |do12 |do10 |do 12
-15[3]
2 Zawarto$¢ nadziarna, % (m/m), |5 10 5 10 5 10 PN-B-06714
nie wigcej niz
-15[3]
3 Zawartos$¢ ziarn nieforemnych | 35 45 35 40 - - PN-B-06714
%(m/m), nie wigcej niz -16 [4]
4 Zawartos¢ zanieczyszczen PN-B-04481 [1]
organicznych, %(m/m), nie
wigeej niz 1 1 1 1 1 1
5 Wskaznik piaskowy po pigcio- |od30 [od30 |[od30 |od30 BN-64/8931
krotnym zaggszczeniu metodal |do70 [do70 ([do70 |do70
lub II wg PN-B-04481, % - - -01 [26]
6 Scieralno$é w bebnie Los
Angeles
a) $cieralno$¢ catkowita po
petnej liczbie obrotow, nie 35 45 35 50 40 |50 PN-B-06714
wigcej niz
-42 [12]
b) Scieralno$¢ czesciowa po 1/5
petnej liczby obrotéw, nie 30 (40 {30 [35 |30 |35
wigcej niz
7 Nasiakliwos¢, %(m/m), nie 2,5 4 3 5 6 8 PN-B-06714
wigcej niz
-18 [6]
8 Mrozoodpornos¢, ubytek masy PN-B-06714
po 25 cyklach zamraza-
5 10 5 10 5 10 -19[7]
nia, %(m/m), nie wigcej niz
9 Rozpad krzemianowy i zela- PN-B-06714
zawy tacznie, % (m/m), nie - - - - 1 3 -37110]
wigeej niz
PN-B-06714
-39 [11]
10 | Zawarto$¢ zwiazkow siarki w PN-B-06714
przeliczeniu na SO3, %(m/m),
nie wigcej niz 1 1 1 1 2 4 -28 [9]
11 | Wskaznik no$nos$ci Wyeg
mieszanki kruszywa, %, nie
mniejszy niz:
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a) przy zageszczeniu Ig> 1,00 |80 60 80 60 80 60 PN-S-06102

b) przy zageszczeniu Is > 1,03 | 120 |- 120 |- 120 |- [21]

Materiaty do ulepszania wtasciwosci kruszyw
Do ulepszania wlasciwosci kruszyw stosuje sig:

cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],

wapno wg PN-B-30020 [19],

popioty lotne wg PN-S-96035 [23],

zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza sig stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskania réwnorzgdnych efektow ulepszania kruszywa i po zaakceptowaniu przez
Inspektora nadzoru.
Rodzaj i ilo$¢ dodatku ulepszajacego nalezy przyjmowac zgodnie z PN-S-06102 [21].
Woda
Nalezy stosowaé wodg wg PN-B-32250 [20].
3. SPRZET
Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wykazac si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:
a) rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
b) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania. W miejscach trudno dostgpnych powinny by¢
stosowane zaggszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.
4. TRANSPORT
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z
innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT
P Podbudowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do podbudowy
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé¢ naciagnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych
niz co 10 m.
Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubo$¢ po zaggszczeniu byta
réwna grubosci projektowanej. Grubo$¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zaggszczeniu. Warstwa podbudowy
powinna by¢ roztozona w sposdb zapewniajacy osiagnigcie wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢
z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i
rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektor
nadzorua.
Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie.
Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okre§long iloscia
wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci,
mieszankg nalezy osuszyc.
Wskaznik zaggszezenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadaé przyjetemu poziomowi wskaznika nosnosci podbudowy
wg tablicy 1, Ip. 11.
Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bgdzie
wykorzystywat, za zgoda Inspektor nadzorua, gotowa podbudowg do ruchu budowlanego, to jest obowiazany naprawi¢ wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obciaza
Wykonawce robot.
6. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.
7. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8. PODSTAWA PLATNOSCI
Zakres czynnosci objetych cena jednostkowa 1 m” podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie, podano w SST:
9. przepisy zwiazane

9.1. Normy

L. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartos$ci zanieczyszczen
obcych

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotno$ci

6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiakliwosci

7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodporno$ci metoda
bezposrednia

8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
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organicznych

9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda

bromowa

10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego

11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego

12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bgbnie Los
Angeles

13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe.
Badania techniczne

14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka

15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek

17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena
zgodnosci

18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

19. PN-B-30020 Wapno

20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z tlucznia kamiennego

23. PN-S-96035 Popioty lotne

24, BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni
drogowych

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obciazenie ptyta

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugigciomierzem belkowym

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

9.2. Inne dokumenty
31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.

D-04.04.02. Podbudowa z Kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie

1. WSTEP

Ustalenia zawarte w niniejszej ST stanowia wymagania dotyczace robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie o grubo$ciach i uziarnieniu okreslonych w dokumentacji projektowe;j.

2. MATERIALY

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie powinno by¢ kruszywo tamane uzyskane w
wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow albo ziaren zwiru wigkszych od 8mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez domieszek gliny i zanieczyszczen obcych.

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna leze¢ pomigdzy krzywymi granicznymi podanymi w ponizszej tablicy.

Tablical. Uziarnienie kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie wg PN-S-06102:1997 dla kruszywa na podbudowy zasadnicze.

Sito kwadratowe [mm] Przechodzi przez sito [%]
63 100
31.5 98*-100
20 78-100
16 69-93
12,8 60-86
8 50-75
6,3 44-68
4 38-58
2 25-41
1 19-31
0,5 12-23
0,25 8-15
0,125 3-11
0,075 2-10
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* dla podbudowy z kruszywa o uziarnieniu 0/31,5 - warto$¢ 100
Kruszywa powinno spelnia¢ wymagania okre§lone w ponizszej tablicy 2.
Tablica 2. Wymagane wiasciwos$ci kruszywa.

L.p. |Wlasciwosci badane wedhug: Wymagania

1 Zawarto$¢ nadziarna, %, nie wigcej niz 5

2 Zawarto$¢ ziarn nieforemnych, wg PN-78/B06714/16; % nie wigcej niz 35

3 Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, %, nie wigcej niz 1

4 Wskaznik piaskowy po 5-krotnym zaggszczeniu metoda I lub II wg 30-70
PN-B-0448L1988

5 Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-78/B-06714/42, 35
- ubytek masy po pelnej liczbie obrotow, %, nie wigkszy niz 30

- po 1/5 liczby obrotow

6 Nasiakliwo$¢, %, nie wigcej niz 2,5

7 Mrozoodpomos¢ ziarn wigkszych od 2mm, wg PN-78/B-06714/19 5
po 25 cyklach zamrazania i odmrazania, ubytek masy, %, nie wigcej niz
Zawarto$¢ zwiazkow siarki w przeliczeniu na SO.®, %, nie wigcej niz 1

9 Wskaznik no$nosci Wnos$ mieszanki kruszywa dla nawierzchni ulicy, zatok 80
autobusowych oraz zjazdéw publicznych, nie mniejszy niz 60

dla pozostatych nawierzchni

Woda

Woda zapewniajaca wlasciwe zaggszczenie powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-32250 1998.

Zrédta materiatow

Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrédet uzgodnionych i zatwierdzonych przez Inspektora nadzoru.
Zrédta materiatéw powinny byé wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem do 10 dni roboczych przed rozpoczeciem robot. Wykonawca
powinien dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru wyniki badan laboratoryjnych tacznie z projektowana krzywa uziarnienia i reprezentatywne
probki materiatow.

Materialy z zaproponowanego prze Wykonawce zrédta bgda zaakceptowane do wbudowania prze Inspektora nadzoru, jezeli dostarczone
przez Wykonawce wyniki badan laboratoryjnych i ewentualne wyniki badan laboratoryjnych prowadzonych przez Inspektora nadzoru
wykaza zgodno$¢ cech materiatowych z wymaganiami.

Zatwierdzanie zrddta materiatéw nie oznacza, ze wszystkie materiaty z tego zrodla beda przez Inspektora nadzoru dopuszczone do
wbudowania. Materiaty, ktore nie spetniaja wymagan zostang odrzucone.

3. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzeniu podlegaja:

Grubos¢ warstwy

Dopuszczalne odchyltki od projektowanej grubosci warstw nie powinny przekraczaé -1 cm do +2cm.

Nosnosc¢ i zageszczenie warstw wg obcigzen plytowych

Nalezy wykona¢ pomiary no$nosci podbudowy z kruszywa, wg metody obciazen ptytowych, aparatura typu VSS zgodnie z norma PN-S-
02205:1998.

Rownosé warstwy

Nieréwnos$ci mierzone tata 3m nie powinny przekracza¢ +15mm.

Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja +0,5%.

Rzedne podbudowy

Roznice migdzy rzednymi wykonanymi i projektowanymi nie powinny przekracza¢ od +lcm do -2cm.

Uksztattowanie osi podbudowy

Os$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £5cm.

Szerokos¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze r6zni¢ sig od szerokosci projektowanej o wigcej niz +5cm.

Sprawdzenie nalezy wykonywac¢, co okoto 50m dla pomiaré6w geometrycznych lub wg wskazan Inspektora nadzoru dla pomiaréw no$nosci
warstwy.

4. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy [m?], wykonanej podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie o grubosci
okres$lonej w Dokumentacji Projektowe;j

5. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena | metra kwadratowego [m*] wykonania podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie obejmuje:

- prace pomiarowe,

- roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow i sprzgtu,
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- wykonanie odcinka probnego,

- sprawdzenie i naprawa ulepszonego podtoza,

- opracowanie receptury mieszanki,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z receptura,

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

roztozenie mieszanki i zaggszczenie rozlozonej warstwy,

przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych okreslonych w ST,

utrzymanie podbudowy.

PRZEPISY ZWIAZANE

PN-S-06102:1997  Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.
PN-76/B-06714.12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen obcych
PN-78/B-06714.16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziaren.

PN-77/B-06714.18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiakliwosci.

PN-78/B-06714.19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodporno$ci metoda bezposrednia
PN-78/B-06714.26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen organicznych.
PN-79/B-06714.42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bgbnie Los Angeles.
PN-S-11111:1996  Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka.
. PN-S-11112:1996 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych.

10. PN-S-11113:1996  Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.

11. PN-S-02205:1998 Roboty ziemne.

WX N RPN =

D-04.08.01 Wyréwnanie podbudowy mieszankami mineralno-asfaltowymi

1. WSTEP

Warstwa wyrownawcza - warstwa o zmiennej grubosci uktadana na istniejacej warstwie w celu wyréwnania jej nierownosci w profilu
podtuznym i poprzecznym.

2. MATERIALY

Kruszywo - Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyréwnawcze, wykonywanych i wbudowywanych na goraco, nalezy
stosowac¢ kruszywa spelniajace wymagania okreslone w SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego”.

Wypetniacz - Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyréwnawcze nalezy stosowac¢ wypekiacz wapienny spetniajacy
wymagania podane w SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego™.

Lepiszcza -Lepiszcza powinny spetnia¢ wymagania okreslone w SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego”.

Sktadowanie materialow - Dostawy i sktadowanie kruszyw, wypetniaczy i lepiszcz powinny by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi w SST
D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego”.

3. SPRZET

Sprzet do wykonania warstw wyrownawczych z mieszanek mineralno-asfaltowych zostat okreslony w SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z
betonu asfaltowego”.

4. TRANSPORT

Transport kruszyw, wypelniacza i lepiszcz powinien spelnia¢ wymagania okreslone w SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego”.

Transport mieszanki mineralno-asfaltowej powinien spelnia¢ wymagania okreslone w SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego”.

5. WYKONANIE ROBOT

Zasady projektowania mieszanek mineralno-asfaltowych sa okreslone w SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego”.

Zasady produkcji, dozowania sktadnikow i ich mieszania sa okreslone w SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego”.

Zar6b probny -Zasady wykonania i badania podano w SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego”.

Przed przystapieniem do wykonywania wyré6wnania poprzecznego i podtuznego powierzchnia podbudowy powinna zosta¢ oczyszczona z
luznego kruszywa, piasku. Warunki wykonania oczyszczenia podbudowy podane sa w SST D-04.03.01 ,,Oczyszczenie warstw
konstrukcyjnych”.

Powierzchni¢ podbudowy, na ktdrej grubo$¢ warstwy wyréwnawczej bylaby mniejsza od grubosci minimalnej uktadanej warstwy
wyréwnawczej, nalezy sfrezowac na glgbokos¢ pozwalajaca na jej ulozenie.

Minimalna grubos$¢ warstwy wyrownawczej uzalezniona jest od grubosci kruszywa w mieszance. Najwigkszy wymiar ziarn kruszywa nie
powinien przekracza¢ 0,5 grubo$ci uktadanej warstwy. Przed przystapieniem do uktadania warstwy wyréwnawczej Wykonawca powinien
wyznaczy¢ niwelete uktadanej warstwy wzdluz krawedzi podbudowy lub jej osi za pomoca stalowej linki, po ktorej przesuwa si¢ czujnik
urzadzenia sterujacego uktadarka.

Maksymalna grubos¢ uktadanej warstwy wyrdwnawczej nie powinna przekracza¢ 8 cm. Przy grubosci przekraczajacej 8 cm warstwe
wyréwnawcza nalezy wykona¢ w dwu lub wigcej warstwach nie przekraczajacych od 6 do 8 cm.

Warstwe wyrownawcza uktada sig wedtug zasad okreslonych w SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego”.

Zageszczenie warstwy wyrownawczej z mieszanki mineralno-asfaltowej wyprodukowanej i wbudowanej na goraco odbywa si¢ wedlug
zasad podanych w SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego”.

Ze wzgledu na zmienna grubo$¢ zaggszczanej warstwy wyrownawcze] Wykonawca robét, na podstawie przeprowadzonych prob, przedstawi
Inspektorowi Nadzoru do akceptacji sposob zaggszczania warstw wyréwnawczych w zaleznosci od ich grubosci.

Wykonawca jest odpowiedzialny za utrzymanie wyrownanej podbudowy we wtasciwym stanie, az do czasu utozenia na niej nastgpnych
warstw nawierzchni. Wszelkie uszkodzenia podbudowy Wykonawca naprawi na koszt wlasny.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie wykonywania podbudowy podano w SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego”.
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Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych wykonanego wyrdéwnania powinny by¢ zgodne z okreslonymi w
SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego”.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest Mg (megagram) wbudowanej mieszanki mineralno-asfaltowe;.
8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.
Roboty zwiazane z wykonaniem wyréwnania podbudowy naleza do robdt ulegajacych zakryciu.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
_Cena wykonania 1 Mg wyréwnania podbudowy mieszanka mineralno-asfaltowa obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

dostarczenie materiatow,

wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej,

transport mieszanki na miejsce wbudowania,

posmarowanie goracym bitumem krawedzi urzadzen obcych,

roz$cielenie i zaggszczenie mieszanki zgodnie z zatozonymi spadkami i profilem,

przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwigzane z wykonaniem wyréwnania podbudowy mieszankami mineralno-asfaltowymi wytwarzanymi i

wbudowywanymi na goraco s podane w SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego™ pkt 10.

D-05.03.05. Nawierzchnia z betonu asfaltowego

1. WSTEP

Ustalenia zawarte w niniejszej ST stanowia wymagania dotyczace robdt zwiazanych z wykonaniem:

a) warstwy $cieralnej o grubosci 4cm z mieszanki mineralno-asfaltowej Srednioziarnistej o strukturze zamknigtej 0/16mm,

b)  warstwy wiazacej o grubosci 1-3cm z mieszanki mineralno-asfaltowej gruboziarnistej o strukturze czgsciowo zamknigtej 0/25mm.
2. MATERIALY

Powinny odpowiada¢ normie PN-S-96025:2000 “Nawierzchnie asfaltowe".

3. SPRZET

Zastosowanie znajduja:

- rozktadarki mieszanek mineralno-asfaltowych,

- walce,

- samochody samowytadowcze z przykryciem brezentowym,

- wytwornia mas mineralno-asfaltowych do produkcji mieszanki.

4. TRANSPORT

Mieszankg mineralno-asfaltowa nalezy przewozi¢ pojazdami samowyladowczymi wyposazonymi w pokrowce brezentowe. W czasie
transportu mieszanka betonu asfaltowego powinna by¢ przykryta brezentem. Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie powinien
przekraczac¢ 2 godzin z jednoczesnym spetnieniem warunku zachowania temperatury wbudowania.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystapieniem do robot, w terminie uzgodnionym z Inspektorem nadzoru, Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru do akceptacji

projekt sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki badan laboratoryjnych.
Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

- doborze sktadnikow mieszanki,

- doborze optymalnej iloSci asfaltu,

- okresleniu jej wlasciwosci i pordwnaniu wynikow z zalozeniami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miescic si¢ w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przez krzywe graniczne. Rzg¢dne

krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych dla odpowiednich warstw konstrukcji nawierzchni ulicy znajduja si¢ w normie
PN-S-96025:2000 “Nawierzchnie asfaltowe".

Do mieszanek mineralno-asfaltowych nalezy stosowac asfalt D50 w ilo$ci:

- 4,0-5,5% dla warstwy wiazacej,

- 5,0-6,5% dla warstwy $cieralne;.

5.2. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowei

Wytwarzanie mieszanki powinno odbywac cig przy spelnieniu wymagan okreslonych w normie PN-S-96025:2000 “Nawierzchnie
asfaltowe".

Minimalna i maksymalna temperatura w zbiorniku powinna wynosi¢ od 145°C do 165°C natomiast minimalna i maksymalna temperatura
mieszanki mineralno-asfaltowej powinna wynosi¢ od 140°C do 170°C.

5.3. Przvgotowanie podtoza

Podtoze dla objgtej niniejsza specyfikacja warstwy podbudowy stanowi dolna warstwa podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego
mechanicznie wg ST D-04.04.02. "Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie".

Przed przystapieniem do wbudowywania mieszanki podtoze powinno by¢ czyste i suche oraz dodatkowo powierzchnie czotowe
kraweznikow, wlazoéw, wpustow, itp. urzadzen powinny by¢ pokryte asfaltem lub materiatem uszczelniajacym zaakceptowanym przez
Inspektora nadzoru

Nieréwnosci podtoza pod warstwy asfaltowe nie powinny by¢ wigksze od:
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- 15mm dla warstwy wiazacej,

- 9mm dla warstwy $cieralne;j.

W przypadku, gdy nierownos$ci podtoza sa wigksze od podanych powyzej podtoze nalezy wyréwnacé.

5.4. Polaczenia miedzywarstwowe

Kazda ulozona warstwe nalezy skropi¢ emulsja asfaltowa zgodnie z D-04.03.01. “Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych".
Skropienie powinno by¢ wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na odparowanie wody lub ulotnienie uptynniacza;
orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi, co najmniej od 2h do 0,5h.

5.5. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia w ciagu doby byta nie nizsza niz 5°C. Nie
dopuszcza si¢ uktadania podbudowy z mieszanki mineralno-asfaltowej podczas opadow atmosferycznych oraz silnego wiatru (V > 16 m/s).
Przed przystapieniem do uktadania Wykonawca jest zobowiazany do opracowania sposobu organizacji ruchu drogowego i oznakowania
odcinka robdt oraz ponosi odpowiedzialno$¢ za bezpieczenstwo ruchu na drodze.

5.6. Odcinek probny

Decyzje o konieczno$ci wykonania odcinka probnego podejmie Inspektor nadzoru.

5.7. Wbudowanie i zageszczanie warstw nawierzchni z betonu asfaltowego

Z uwagi na niewielka szeroko$¢ dobudowy nawierzchni bitumicznych (okoto Im) uktadanie mieszanki moze

odbywac si¢ r¢cznie lub przy uzyciu matej mechanicznej uktadarki. Poczatkowa temperatura mieszanki w czasie zaggszczania powinna
wynosi¢ nie mniej niz 135°C. Zaggszczanie warstwy wiazacej, z uwagi na jej szerokos¢ (ok. 80cm) musi odbywac¢ si¢ matym walcem
stalowym. Natomiast zaggszczenie warstwy $Scieralnej moze odbywac si¢ walcem dowolnego typu.

Warstwe wiazaca nalezy rozktada¢ na podbudowie z kruszywa tamanego do poziomu powierzchni frezowanej tworzacej stopien w
istniejacych warstwach bitumicznych. Natomiast warstwe $cieralna nalezy rozktada¢ na pozostalej czgsci rozebranej nawierzchni. Po
wykonaniu warstwy $cieralnej powstala spoing podtuzng nalezy zala¢ (uszczelnic) bitumiczna masa zalewowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzeniu podlega:

6.1.1. Szeroko$¢ warstwy

Szeroko$¢ warstwy $cieralnej oraz wiazacej powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa, z tolerancja + Scm.

6.1.2. Ré6wno$¢é warstwy

Nieréwnosci poprzeczne i podtuzne warstw mierzone wg BN-68/8931-04 nie powinny by¢ wigksze niz:

- 9mm dla podbudowy bitumicznej,

- 5 mm dla warstwy wiazacej,

- 5mm dla warstwy $cieralnej.

6.1.3. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne na odcinkach prostych i na tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja + 0,5%.

6.1.4. Rzedne wysokosciowe

Rzgdne wysokosciowe powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja + lcm.

6.1.5. Uksztaltowanie osi w planie

Os$ powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa, z tolerancja + Scm.

6.1.6. Grubo$¢ warstwy
Grubos$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa, z tolerancja + 5%.

6.1.7. Zlacza podtuzne

Ztacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej prostopadle do osi drogiy. Ztacza te powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie,
o co najmniej 15cm. Ztacza powinny by¢ catkowicie zwiazane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w poziomie. Ztacze podtuzne powinno
by¢ na catej dlugosci zalane bitumiczna masa zalewowa. Przylegajace warstwy powinny by¢ w poziomie.

6.1.8. Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwa $cieralna przy urzadzeniach w jezdni powinna wystawac okoto Smm ponad ich powierzchnig.

6.1.9. Wyglad warstwy

Warstwa powinna mie¢ jednolita teksture, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych, tuszczacych sig i spekanych.

6.1.10. Zageszczenie warstwy i wolna przestrzen w warstwie

Zageszczenie 1 wolna przestrzen w warstwie powinny by¢ zgodne z wymaganiami ustalonymi w recepcie

laboratoryjne;j.

Sprawdzenie nalezy wykonywac, co 50m dla pomiarow geometrycznych lub wg wskazan Inspektora nadzoru dla pomiaréw nosnosci
warstwy.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest [m”] wykonanej nawierzchni z betonu asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega wiazaca z betonu asfaltowego 0/25. Odbior robo6t powinien by¢ dokonany w
czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez hamowania ogélnego postgpu robot.

8.2. Odbiodr koncowy

Odbiorowi czgsciowemu 1 koncowemu podlega warstwa $cieralna z mieszanki mineralno-asfaltowej 0/16 oraz cata konstrukcja jezdni.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena | metra kwadratowego [m”] wykonanej warstwy $cieralnej lub wiazacej z betonu asfaltowego obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie sprz¢tu i materiatow,

- wykonanie odcinka prébnego,

- naprawa podtoza,

- sporzadzenie receptur mieszanek,
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- dostarczenie sktadnikéw i wyprodukowanie mieszanki mineralno-bitumicznej na podstawie zatwierdzonych receptur,
- posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obcych i krawgznikow,

- transport mieszanki na miejsce wbudowania,

- mechaniczne roztozenie i zaggszczenie warstw nawierzchni,

- przeprowadzenie pomiaroéw i wymaganych badan laboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy .
I. PN-S-11111:1996 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka.

2. PN-S-11112:1996 Kruszywo mineralne. Kruszywo famane do nawierzchni drogowych.
3. PN-S-11113:1996 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.
4. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe. Nawierzchnie asfaltowe.
D-06.01.01. Umocnienie skarp, rowow i §ciekow
1. WSTEP

ST obejmuje wszystkie roboty zwiazane z wykonaniem, kontrola i odbiorem roboét zwiazanych z umocnieniem skarp, rowow i §ciekow
elementami prefabrykowanymi.

2. MATERIALY

Do umocnienia skarp, rowéw i §ciekéw przewiduje si¢ nastepujace materiaty:

- plyty azurowe typu ,,Krata” o wymiarach 10x40x60,

- paliki drewniane stabilizujace,

- plyty chodnikowe betonowe o wym. 50x50x7cm,

- kamien tamany do budowy obiektow inzynierskich,

- kosze z siatki stalowe;.

Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrédet uzgodnionych i zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.
Zrédha materiatéw powinny by¢ wybrane przez wykonawce z wyprzedzeniem rozpoczeciem robot nie pozniej niz 2 tygodnie.

Do kazdej ilosci jednorazowo wysytanego materiatu dotaczony powinien by¢ dokument potwierdzajacy przeprowadzone badania.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na wtasciwosci
wykonywanych Robot, zarbwno w miejscu tych Robét, jak tez przy wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu,
zatadunku i wyladunku materiatow, sprzgtu itp. Sprzet uzywany przez wykonawce powinien uzyska¢ akceptacje Inspektora Nadzoru.
Liczba i wydajnos¢ sprzgtu powinna gwarantowac przeprowadzenie Robét, zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowe;,
ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym kontraktem. Sprzet powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie
technicznym. Wykonawca powinien rowniez dysponowaé sprawnym sprzgtem rezerwowym, umozliwiajacym prowadzenie Robot w
przypadku awarii sprzgtu podstawowego. Wykonawca usunie na wlasny koszt z placu budowy sprzet nie odpowiadajacy warunkom
kontraktu i wymaganiom sformutowanym w Dokumentacji Projektowej, ST oraz wskazaniach Inspektora Nadzoru. Roboty mozna wykonaé
recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzgtu mechanicznego do robot ziemnych, zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru:

- rowniarki,

- koparki,

- spycharki,

- zgarniarki,

- sprzet zageszczajacy (walce, ubijaki),

- zuraw samochodowy.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkoéw transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na whasciwosci
wykonywanych Robo6t. Liczba srodkéw transportu powinna gwarantowaé prowadzenie Robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym Kontraktem. Transport gruntu z wykopu oraz
dowiezienie materiatdw wymienionych w p. 3 mozna dokona¢ dowolnym $rodkiem transportu.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania nawierzchni jezdni w stanie czystym przez biezace usuwanie resztek gruntu naniesionych
kotami pojazdow oraz rozsypanych w trakcie prowadzenia Robét.

5. WYKONANIE ROBOT

Typowymi elementami prefabrykowanymi stosowanymi dla umocnienia skarp i rowow sa:

- plyty azurowe betonowe typu ,,Krata” o wymiarach 10x40x60.

Podtoze, na ktérym uktadane bgda elementy prefabrykowane, powinno by¢ zaggszczone do wskaznika Is > 1 .0. Elementy prefabrykowane
nalezy uklada¢ z zachowaniem spadku skarpy zgodnie z Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacja.

Do umocnienia dna rowu stosuje sig:

- ptyty chodnikowe betonowe o wymiarach 50x50x7cm.

Podloze, na ktorym uktadane beda plyty, powinno by¢ zageszczone do wskaznika Is > 1.0. Na przygotowanym podtozu nalezy utozy¢
podsypke cementowo-piaskowa o stosunku 1 :4 i zagesci¢ do wskaznika Is s 1.0 o grubo$ci zgodnej z Dokumentacja Projektowa. Elementy
prefabrykowane nalezy uktada¢ z zachowaniem spadku podtuznego i rzednych scieku zgodnie z Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacja.
Pochylenie podtuzne scieku powinno by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa. Odchylenia od

projektowanej niwelety rowu nie moga by¢ wigksze niz £ 10 mm. Nierdéwnos$¢ gornej powierzchni utozonych prefabrykatéw (dna rowu)
sprawdzana tata 3-metrowa nie powinna przekraczaé | cm.

Spoiny pomigdzy plytami nalezy wypetni¢ zaprawa cementowo-piaskowa o stosunku 1:2 na pelna glgboko$¢ i utrzymywac w stanie
wilgotnym przez co najmniej 7 dni.

Na przygotowanym podiozu utozy¢ kosze kamienno-siatkowe. Kosze kamienno siatkowe o wymiarach 150x300x50cm.

Kosze utozone na dnie potoku zgodnie z Dokumentacja Projektowa.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola polega na ocenie wizualnej jako$ci wykonanych robét.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robét jest metr kwadratowy [m?] wykonanego ubezpieczenia elementami prefabrykowanymi.
Jednostka obmiarowa robot jest metr sze$cienny [m’] wykonanego ubezpieczenia koszami siatkowo-kamiennymi.
8. ODBIOR ROBOT

Odbior robot wykonywany na zasadach odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu. Odbior robdt powinien by¢ przeprowadzony w
czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych napraw wadliwie wykonanych elementéw bez hamowania postepu robot.
Odbioru Robot dokonuje Inspektor Nadzoru na zasadach okreslonych w ST D.00.00.00. “Wymagania Ogodlne".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa 1 metra kwadratowego [m”] umocnienia elementami prefabrykowanymi obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- dostarczenie sprz¢tu,

- naprawa podtoza i skarp,

- oczyszczenie podioza,

- zakup i dostarczenie nowych materiatow,

- wykonanie podsypki cementowo-piaskowe;j,

- wykonanie umocnienia elementami prefabrykowanymi

- wykonanie umocnienia ptytami chodnikowymi

- wykonanie wszelkich niezbednych pomiaréw, prob i sprawdzen,

- oznakowanie Robdt i jego utrzymanie.

Cena jednostkowa 1 metra sze$ciennego [m’] umocnienia koszami siatkowo-kamiennymi obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- dostarczenie sprzetu,

- zakup i dostarczenie nowych materiatow,

wykonanie umocnienia koszami kamienno-siatkowymi,

pomiary i badania wymagane ST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-B-11104  Materiaty kamienne. Brukowiec.
2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka.
3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.
4. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle.
5. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci.
6. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
7. PN-R-65023 Materiat siewny. Nasiona ro$lin rolniczych.
8. PN-B-01080 Kamien dla drogownictwa i budownictwa. Podzial i zastosowanie wedlug wtasnosci
fizyczno-mechanicznych.
D-06.04.01. Poglebienie rowéw
1. WSTEP

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza wszystkich czynno$ci umozliwiajacych i majacych na celu pogltebienie
(regulacje) rowdw przydroznych. Roboty wykonuje si¢ na dlugosci projektowanego odcinka, na ktérym wystepuja rowy.

2. SPRZET

Roboty wykonuje sig rgcznie oraz za pomoca nastgpujacego sprzetu:

- koparka o pojemnosci tyzki 0,25m’,

- fadowarka.

3. TRANSPORT

Do odwiezienia gruntu moga by¢ uzyte dowolne $rodki transportowe. Wykonawca bedzie na biezaco usuwat resztki przewozonego materialu
z nawierzchni.

4. WYKONANIE ROBOT

Poglebienie (regulacja) rowow przydroznych powinna zosta¢ wykonana zgodnie z Dokumentacja Projektowa w zakresie spadkow niwelety
rowu.

Poglebienie rowow mozna wykonywac recznie lub mechanicznie. Mozna zastosowac¢ sposob mieszany, polegajacy na uzyciu koparki do
wyprofilowania z grubsza dna i skarp rowu, a ostatecznie wykonczenie wykona¢ recznie.

Przed pogtebieniem (nadsypaniem) rowu nalezy zdja¢ z powierzchni humus w celu pdézniejszego wykorzystania do umocnienia skarp.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontroli podlegaja:

- spadek podtuzny dna rowu,

- szeroko$¢ dna rowu,

- kompletnos¢ wykonania Robot.

6. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest metr (m) wyregulowanego rowu.

7. ODBIOR ROBOT

Roboty podlegaja odbiorowi wg zasad okreslonych w ST D.00.00.00. “Wymagania Ogdlne" i polegaja na sprawdzeniu zgodno$ci wykonania
zgodnie z p. 5.
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8.

PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1 metra (m) rowu podlegajacego wyroéwnaniu.
Cena jednostkowa jest cena usredniona dla przyjetego sposobu wykonania i obejmuje:

N — O !

zdjecie humusu,
regulacja rowu przez nadsypanie lub poglgbienie oraz wyprofilowanie dna i skarpy rowu zgodnie z ustalonym profilem i spadkiem,
odwiezienie nadmiaru gruntu na odlegto$¢ do 5 km z utylizacja,
dow6z niedoboru gruntu ze sktadowiska przyobiektowego,
oznakowanie Robot i jego utrzymanie,
wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, prob i badan,
zebranie, odwoz i utylizacja odpadow.
PRZEPISY ZWIAZANE
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog.
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